KEPZES IDOTARTAMA
3x8 ora
08.30-16.30-ig naponta

RESZTVEVOK SZAMA
maximum 8 f6

HELYSZIN
FANUC Akadémia, Torokbalint

MEGEL0OZ0 KEPZES
Megel6z6 képzésként a FANUC
Robot mikodtetés és programozas

(TPEB) képzés sziikséges.

KEPZESI DOKUMENTACIO

A FANUC tanusitvanyt ad minden
résztvevének, aki a tanfolyamot
sikeresen elvégzi.

A képzés résztvevéinek magyar
nyelv nyomtatott tananyagot
biztositunk.

ELERHETOSEGEINK
training(@fanuc.hu
+36-23-884-205

FANUC Hungary Kft.

2045 Torokbalint, Torbagy u. 7.

Feln6ttképzési nyilvantartasba
vételi szam:

Bejelentéses képzési tevékenység:
B/2020/000529

Engedélyezett képzési
tevékenység: E/2022/000149

FANUC IRVISION KEZELES -
2D VISION
(IROP)

ROBOT | HALADO

KURZUS LEIiRASA

Megismerheti a robottal kapcsolatos biztonsagi eldirasokat vala-
mint a FANUC altal fejlesztett, robotvezérlébe integralt iRVision
rendszer funkcidit. A kurzus soran a résztvevék megtanulhatjak
Uj, 2D kameras robotprogram létrehozasat és futtatasat. A kép-
zésen megmutatjuk az iRVision rendszer alapvet6 utasitaskész-
leteit, milyen legyen a kameras robotprogram felépitése, milyen
logikai kérdésekre és egyedi kamerabeallitdsokra és kornyezeti
viszonyokra kell figyelni, és hogyan mikddik egy optimalis
kameras detektaloprogram.

A KURZUS TEMATIKAJA

e Arobot mikodéséhez kapcsolddd biztonsagi eldirasok

e A FANUC iRVision rendszer bemutatasa

Layout kialakitasi szempontok - FOV, lencse, shutter, meg-
vilagitas

Kamera beallitas, kalibracio, PC beallitas

Vision folyamattipusok: 2D egyszerU nézet, 2D multi nézet
Alakfelismerési eszkozok: GPM, CSM, Histogram, BLOB
Robotprogram: Vision utasitasok, Vision regiszterek

AKIKNEK AJANLJUK

e Gépbeallitok
e Programozok
e Karbantartok



