KEPZES IDOTARTAMA
2x8 dora
08.30-16.30-ig naponta

RESZTVEVOK SZAMA
maximum 8 f6

HELYSZIN
FANUC Akadémia, Torokbalint

MEGEL0OZ0 KEPZES
Megel6z6 képzésként a FANUC
Robot mikodtetés és programozas

(TPEB) képzés sziikséges.

KEPZESI DOKUMENTACIO

A FANUC tanusitvanyt ad minden
résztvevének, aki a tanfolyamot
sikeresen elvégzi.

A képzés résztvevéinek magyar
nyelv nyomtatott tananyagot
biztositunk.

ELERHETOSEGEINK
training(@fanuc.hu
+36-23-884-205

FANUC Hungary Kft.

2045 Torokbalint, Torbagy u. 7.

Feln6ttképzési nyilvantartasba
vételi szam:

Bejelentéses képzési tevékenység:
B/2020/000529

Engedélyezett képzési
tevékenység: E/2022/000149

FANUC ROBOT DCS
(TDCS)

ROBOT | HALADO

KURZUS LEIiRASA

Megismerheti a robottal kapcsolatos biztonsagi eldirasokat vala-
mint a FANUC altal fejlesztett Dual Check Safety (DCS] felligyeleti
szoftver funkcioit. A kurzus soran megmutatjuk az DCS felligyeleti
szoftver alapvetd utasitaskészleteit, milyen legyen a DCS robot-
program felépitése, milyen logikai kérdésekre és egyedi DCS
beallitasokra kell figyelni, és hogyan mikaddik egy DCS szoftver-
beallitas.

A KURZUS TEMATIKAJA

A robot m(ikodéséhez kapcsolddd biztonsagi eldirasok
DCS Hardware, csatlakozasok

DCS kiegészité hardware

Safe I/0 status - Biztonsagi jelek lekérdezése

Safe I/0 connect - Biztonsagi jelek logikai

Joint Position Check - Tengely pozicio felligyelet

Joint Speed Check - Tengely sebesség felligyelet
Cartesian Position Check - Védett/tiltott zonak felligyelete
Cartesian Speed Check - Robot TCP sebesség felligyelet
T1 mode speed check - T1 lizemmadd sebesség feliilbiralas
User Model - Szerszamok védelme

Tool Frame - Szerszamcsere

User Frame

Stop Position Prediction

Safe 1/0 consistency check

Safe 1/0 device

Signature Number
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Gépbeallitok
Programozok
Karbantartok
Karbantartd mérnokok
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